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安全使用注意事项
在仪器安装使用之前，请仔细阅读仪器手册。

仪器的使用和安装，必须严格按照国家标准和相关操作规程。

仪器保修期为12个月。仪器使用过程中应遵守使用规范，任何人为损坏或非正常使用，不在保修范围之内。

仪器维修或更换部件时必须选用原装部件，并在本公司授权下由专业人员进行操作。

用户不得旋拧传感器部件、不得自行拆卸仪器。如传感器内部的电解液泄漏到人体，应迅速用洁净水源连续冲洗接触部位10分钟，如不慎入眼、口、鼻，须立即就医。

最长间隔12个月必须做一次检测校准；如接触到高浓度气体，为保证仪器测量准确，应立即进行一次检测校准，如检测浓度偏差超过20%，请及时联系厂家更换传感器部件。
当现场粉尘较多时，仪器下方的隔爆容易被杂质堵塞，影响检测的灵敏度，请务必定期清理。

请用户妥善保管好说明书，以便今后随时查用。

注意ATTENTION
为确保标定准确，气体流量应控制在500mL/min，在使用标准气瓶和减压阀时，务必由专业人员按规程操作，且定期检查气瓶有效日期和气瓶中的标准物质余量
如标准物质为强腐蚀性或强吸附性气体时，请使用合适的不锈钢减压阀和防腐玻璃转子流量计，采用聚四氟乙烯通气管，并尽量控制通气管路长度
标气为有毒气体时，在操作过程中务必注意人身安全

单台仪器的调零(BD0/ZERO)或标定(BD1/SPAN)过程大约需要3～5分钟左右时间，在操作时，务必全程保持注意力集中，防止出现意外和操作失效
兼顾到设备的智能性和便捷性，仪表采用模块化传感部件设计，更换新的传感器模块方便、快捷、简单
概述

仪器用于在线不间断检测气体浓度，显示浓度数值（显示型），超标报警（报警型），同时将气体浓度通过通讯线缆传输到监管设备。

仪器广泛应用于燃气、冶金、石化、油探油储、化学化工、船舶、电力、矿场等行业。模块化设计，采用数字化传感器检测技术，整体隔爆，采用墙壁式安装方式。

仪器防爆标志为ExdbⅡCT6 Gb，适用于含有IIA～IIC类，T1～T6 温度组别爆炸性气体混合物1区、2区爆炸危险场所。
仪器设计标准：

GB12358-2006  《作业场所环境气体检测报警仪通用技术要求》

GB15322.1-2019《可燃气体探测器第1部分：工业及商业用途点型可燃气体探测器》
GB3836.1-2021《爆炸性环境  第1部分:设备 通用要求》

GB3836.2-2021《爆炸性环境  第2部分:由隔爆外壳“d”保护的设备》；

注意ATTENTION

危险场所严禁带电开盖和拆卸部件
危险场所严禁带电对压紧螺母等影响隔爆性能的零部件进行操作

通电前机壳务必良好接地

参数

 主要技术指标

	气体
	单位
	量 程
	精  度
	重复性
	分辨率
	响应时间
	传感类型

	可燃
	%LEL
	100
	±5 % F.S
	≤2%
	1
	≤ 60秒
	催化燃烧

	一氧化碳
	μmol/mol
	1000 
	±5μmol/mol

或±10 %real
	≤2%
	1
	≤ 60秒
	电化学

	硫化氢
	μmol/mol
	100
	±5μmol/mol

或±10 %real
	≤2%
	0.1/1
	≤ 60秒
	电化学

	氧气
	%VOL
	30
	±3%(F.S)
	≤2%
	0.1
	≤ 30秒
	电化学


零点漂移: < ±2%FS/6h

工作温度: -10℃ ～ +55℃

环境湿度: < 90%RH
其它技术参数 
检测方式:
扩散式,在线不间断工作

工作电压:
12～24 VDC   
工作电流:
可燃性气体<150mA（Max）/其他气体<100mA（Max）
输出信号:
4-20mA / RS485 / Powerbus/ XMbus/ CAN / 0~5V / 0~10V 

外型材质:
压铸铝

外型尺寸:
181×136×93mm（显示型）

重    量:
显示型≤1.5kg  

连接距离:
200~1200m 与线缆材质及布线方式有关

防护等级:
IP66

安装方式:
墙壁式

防爆形式:
隔爆型

防爆等级:
Ex db IIC T6 Gb

进 线 口:
六角型穿线隔爆螺栓 G1/2(部分型号为M20*1.5或G3/4)

安装

安装位置

探测器安装在正确的检测位置和高度,才能达到最佳的检测效果,安装时请综合考虑以下因素:

气体泄漏点的密度、被测气体的比重。
周围建筑物的影响，室内要考虑门窗的位置。
生产设备的新旧程度、风向及常年的气象情况等。
安装指南                         

仪器要安装在泄漏点的下风向。
在室内安装时，如果泄漏源在室外，仪器要安装在进风口处。要根据被测气体与空气的比重来确定安装的高度。当泄漏气源比重较重时，安装高度较低；当泄漏气源比重较轻时，安装高度较高。扩散性较强的气体，可按照场所作业人员呼吸气高度确定安装位置。
要根据国标标准、被测气体可能泄漏点的情况、人员出现的频率和停留时间，选择仪器的数量，以达到最佳的经济效果。
仪器要防止受高温热源的辐射，过高的温度或过低的温度都会影响传感器的使用效果及寿命。

安装步骤

使用螺栓、螺帽将变送器固定在安装支架上。

在变送器在上方和左右两侧共计有三个固定孔。安装人员先使用三组螺栓、螺帽将变送器安装在安装支架上。
变送器的开盖、接线安装步骤。

旋下（逆时针方向旋动）变送器上盖。
旋下（逆时针方向旋动）压紧螺母、取出防水橡胶塞。
                                           
将电缆线从压紧螺母、防水橡胶塞中穿过引入变送器内部。
确定所购仪器的通讯类型，参照第5章节的具体接线说明，正确接线。检查连接牢固后，将壳体中多余电缆线抽出，锁紧进线口的压紧螺母。如果采用的电缆较细，请加绕生胶带，将电缆增粗，保证压紧螺母拧紧不留有空隙。
检查各环节可靠无误后，将前盖拧紧（密封圈放正、压紧、壳体无缝隙）。

固定和接地处理

采用膨胀螺栓将安装支架（或安装板）固定在墙面安装位置上，安装仪器时必须保证传感器的方向向下，以达到最佳的防水防尘能效果。固定完毕后再对变送器进行接线操作。

注意ATTENTION 
接地螺孔在仪器侧面，外壳需要良好接地！
线缆参考

4-20mA线缆参考

	电缆芯线截面积 (多股铜芯线mm2)
	1.0
	1.5
	2.5

	电阻 (欧姆/千米铜线)
	18
	12
	7.4

	电缆距离(米)

(回路长度)
	有毒气体
	3000
	4000
	5000

	
	可燃气体
	1200
	2000
	2500

	线缆型式：RVVP*3，采用三芯屏蔽多股软铜芯线（推荐三芯颜色为红黑白或红黑黄）


RS485线缆参考

	电源芯线截面积 (多股铜芯线mm2)
	1.0
	1.5
	2.5

	电阻 (欧姆/千米铜线)
	18
	12
	7.4

	1200米线缆

带载数量
	有毒气体
	16
	24
	32

	
	可燃气体
	8
	16
	24

	RS485信号线AB用线：RVSP，采用双绞屏蔽多股软铜芯线


Powerbus和XMbus线缆参考

	电源芯线截面积 (多股铜芯线mm2)
	1.0
	1.5
	2.5

	电阻 (欧姆/千米铜线)
	18
	12
	7.4

	1200米线缆

带载数量
	有毒气体
	16
	24
	32

	
	可燃气体
	8
	16
	24

	线缆型式：RVV*2，采用两芯非屏蔽多股软铜芯线


仪器与主控器连接
仪器为系列产品，通讯接口种类有4-20mA、RS485(Modbus)、Powerbus、XMbus、CAN、0~5V、0~10V、PWM、HART、CAT1、Lora等，每一种仪器具备这些类型中的单一通讯接口方式或混合通讯接口方式。

各种仪器除通讯方式不同以外，其声光报警和继电器接线方式基本相同。
端子的颜色代表了不同接口功能：
绿色(对外接口)     ► 通讯及电源
红色(有源接口)     ► 声光报警

黑色(无源接口)     ► 继电器

白色PH2.0*3(模块接口)     ► 显示模块、数字传感模块

白色PH2.54*3(模块接口)    ► 模拟传感器板
通讯信号定义及接线
4-20mA通讯又称为分线制，主控器中采集端子与仪器采用一对一连接方式。如主控器中有四个4-20mA采集端口，该主控器最多只可以连接四只4-20mA仪表。

RS485、Powerbus、XMbus称为总线制，主控器中的采集端子与仪器采用一对多的连接方式，连线方式为并联。

下文对三线制4-20mA、RS485、Powerbus这三种通讯接口的端口定义及接线方式做了详细描述。

三线制接口定义及接线方式
端子定义

端子符号定义:

	标识
	V
	S
	G

	定义 
	电源正极
	4-20mA信号线
	电源负极
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声光报警器接线端子(红色，有源)
继电器接线端子(黑色，常开，无源)
保留接口
显示模块接口（白色，5V或3.8V）

传感器模块接口（白色，5V或3.8V）
24V电源和4-20mA通讯接线端子

注意ATTENTION 
安装过程中严禁带电操作，必须装盖密封后方可上电。
务必按照仪器通讯模式，按照接线方式正确接线。

变送器与采集器（控制器）接线信号务必一一对应。

三线制电流环接线方式

主控器中采集端子与仪器采用一对一连接方式。

连线时仪表端子标识必须与主控器端子标识严格对应，V接V，S接S，G接G。

连接时，建议采用带屏蔽三芯三色线缆，建议整根布线，如无法整根布线，在延线时同色线相接。

 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



图5-1-2变送器内部接线端口放大图
注意ATTENTION 
4~20mA从S端子输出，主控器采用下接法采样，最大带载200欧姆。

现场接线后，若出现仪表无数值但主控报警时，请检查接线，大概率情况是S与G被接反。

RS485端子定义及接线方式
端子定义

根据用户订购的固定式气体探测器通信方式或信号输出方式的不同，接线端子排列会有所不同。端子符号定义如下:
	标 识
	V
	G
	A
	B

	定 义
	电源正极
	24V电源负极
	RS485信号正
	RS485信号负


RS485接线

端子标识须与主控端子标识严格一一对应，设备之间并联，手拉手方式进行接线。[image: image37.png]
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图5-1-3 变送器内部接线端口放大图
注意ATTENTION 
RS485接线时不得采用多分支布线，否则会导致通讯失败
与主控器(气体控制器、DCS、PLC）连接时，建议采用同一电源供电，或者采用RS485隔离模块进行信号隔离。

两线式总线接线方式

端子定义

根据用户订购的固定式气体探测器通信方式或信号输出方式的不同，接线端子排列会有所不同。端子符号定义:

	标识
	+/P+
	-/P-

	定义
	24V电源正
	24V电源负极


两总线接线方式

两总线通讯供电方式属于无极性模式，在接线时可以不区分正负极，对布线方式没有限制（星形、树形、手拉手都可以）
 SHAPE  \* MERGEFORMAT 
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  图5-1-4 变送器内部接线端口放大图
继电器接线方式

仪器所提供的继电器为无源继电器，可以分别采用内部和外部两种供电方式。   

继电器规格:  3A(120V AC) / 3A(24V DC)

采用内部DC12～24V供电接线方法

 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



采用外部电源供电接线方法:

[image: image6]
5.3. 声光报警器接线方式  
声光报警器电源规格为：

电压：DC 24V


电流：不大于200mA

螺纹：一般为G1/2或M20*1.5
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图5-3-1 声光报警连接图
注意ATTENTION 
长距离布线将产生线上压降，建议选用宽电压电源的声光报警器
非编程方式声光报警器，内部蜂鸣器必须配置有反向续流二极管
显示及菜单说明

LED型（又称为数码管型）显示板采用四位7段数码管。

显示数值时：内容右对齐

显示菜单时：内容左对齐

[image: image8.png]



分立指示型显示板，配备有正常、故障、低报、高报指示灯。

仪器开机后巡显参数，巡显完成后进入实时浓度值显示状态。
菜单操作

变送器采用菜单式显示，操作简单方便，无须用户记忆复杂的按键组合。对于有特殊需求的用户，请按照以下说明自行设置各项工作参数:包括一级报警值、二级报警值，气体量程、气体标定、遥控握手开关以及总线地址等。菜单是对设备进行查询和配置的重要功能，操作时需要对照说明书仔细研读，如有疑问，可向厂家寻求指导和帮助。
用户通过遥控器的“OK”键或“菜单”键，以及仪表盘上的“UP”键或“OK”键都可进入菜单。当仪表在进入菜单时显示三位数值并有一个数值闪烁，这表示用户开启了握手码，用户按照提示输入对应的数值即可进入菜单(每台仪表都有不同的握手码，该设计提供了在多台仪表现场只操作一台仪表的遥控方法)。

通用菜单

“-L  ”: 一级报警(低报)数值 

“-H  ”: 二级报警(高报)数值 

“FS  ”: 气体量程

“BD0 ”: 零点标定

“BD1 ”: 气体标定

“AD”  : AD值(AD值是表现气体信号的直观方法)

“Addr”: 通讯地址

“BAUD”: 波特率

“CLR” ：归零值
“DEC” ：浓度显示精度（小数位）

“PDEC”: 参数设置与显示精度（小数位）

“SUP” : 超级菜单入口

超级菜单“SUP” 
“TEMP”：温度

“DIFF”：满量程AD差（正线性传感器）

“DIF-”：满量程AD差（负线性传感器）

“HS”  ：握手码

“BF”  ：数据备份

“HF”  ：备份数据恢复

“ERR” ：错误状态指示模式

“CL”  ：4-20ma校准

“PDEC”: 显示精度（小数位）

“SECT”: 正常区间设置

“WPTM”: 预热时间

“BDN” ：多段标定

“BOOT”: 初始化风格

“FBD0”：零点跟随开关

“RETV”: 浓度数值渐变开关
通用菜单操作
“-L  ”: 一级报警(低报)阈值 low
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在当条目状态下，按“OK”键，将显示低报警数值

操作步骤：
再次按下“OK”键，进入编辑状态，被修改的数值位开始闪烁

操作“▲/▼”键修改低报数值

操作“OK”键切换到下一个被修改位

末位修改完成之后，按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改

“-H  ”: 二级报警(高报)阈值 high

[image: image10.png]



在当条目状态下，按“OK”键，将显示高报警数值
操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入“-H”设置
再次操作“OK”键，进入编辑状态，被修改数值位开始闪烁，操作“▲/▼”键修修改数值；按“OK”键切换下一个被修改位

末位修改完成之后按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改
“FS  ”: 气体量程 fullscale
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在当条目状态下，客户需要将“FS”值设置成和传感器量程值保持一致，同时用户将变送器连接到远程主机或DCS时，请将远程采集器的量程设置为与变送器相同的“FS”（量程）值

4-20mA变送器根据该参数调制电流环的电流大小，当气体浓度为0时，输出电流信号为4mA；当气体浓度达到FS(满量程)时，输出电流信号为20mA；

操作步骤：

当在条目状态下，按“OK”键，进入“FS”设置
再次操作“OK”键，进入编辑状态，被修改数值位开始闪烁，按下“▲/▼”键修改量程数值；按“OK”键切换到下一个被修改位

末位修改完之后，按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改

“BD0 ”: 零点标定
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在当条目状态下，零点标定(校准)，校准工作必须由专业人员在洁净的空气中进行。(仪表内部存储有零点浓度值，零点标定时无需用户输入零点浓度)

操作步骤：
条目状态下按“OK”键，将显示标零提示，零点浓度值闪烁，提示等待标零

再次按下“OK”键，显示实时AD值页面，等待显示稳定后出现“OK”提示。完成标零，仪器自动返回正常工作显示状态

在以上操作进行中均可按“返回/ESC”键中止操作或放弃零点标定
“BD1 ”: 气体标定
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在当条目状态下，气点标定(校准)，校准工作必须由专业人员在洁净的空气中进行

操作步骤：
在条目状态下，按下“OK”键，出现数值闪烁，需要按实际标准气浓度编辑该数字
按“OK”键，进入标准气浓度值编辑页面，被修改位参数值开始闪烁，操作“▲/▼”键，对闪烁位参数值进行修改，按“OK”键切换到下一个要被修改位。

再次按下“OK”键，显示实时AD值，等待显示稳定后出现“OK”提示，表明气体标定已经完成(如显示过程中，数值跳动过大，即使标定成功也需要再次标定)。完成标气后，仪器自动返回正常工作显示状态。如出现Err，表示传感器反应过小，系统拒绝标气
在以上操作进行中均可按“返回/ESC”键中止操作或放弃修改

“AD  ”: AD值显示 analog digital
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在当条目状态下，查看传感器的实时AD值

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入查看实时“AD”值
“ADDR”：通讯地址 address

[image: image15.png]



在当条目状态下，设置Modbus通讯地址或HART地址
操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入“ADDR”设置
再次操作“OK”键，进入编辑状态，被修改数值位闪烁，操作“▲/▼”键修改具体所需要设置的通讯地址值
末位修改完成之后，按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改

“BAUD”: 通讯波特率 baud-rate
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主机或采集器与仪器通信时，双方的通讯速率必须保持一致，总线通讯属性固定为无校验位，8数据位，1停止位(N,8,1)

仪器提供多种通讯速率分别为:1200/2400/4800/9600/19.2K/38.4K Bps。仪器出厂时的默认通讯速率为9600bps,用户可以按照以下步骤进行修改。两总线通讯速率固定为9600，不可更改。

在当前条目状态下，按“OK”键，将显示变送器当前的通讯速率。

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入“BAUD”设置
再次按下“OK”键，进入选择状态，数值整体开始闪烁，此时用户按下“▲/▼”键选择通讯波特率；按“OK”键完成修改
操作过程中，按“返回/ESC”放弃修改并返回上级菜单
“CLR”：归零值 clear
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在当条目状态下，设置浓度值的归O值

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入“CLR”设置
再次按下“OK”键，被修改的数值位开始闪烁，进入编辑状态此时用户按下“▲/▼”键修改归零数值；按“OK”键切换到下一个被修改位

末位修改完之后，按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改

“DEC ”：浓度显示小数 decimal
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在当条目状态下，设置显示屏显示的精度，可设置0.001、0.01、0.1、1

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入“DEC”设置
再次按下“OK”键，进入编辑状态，数值条件整体闪烁，操作“▲/▼”键修改精度值；按“OK”键完成修改
操作过程中，按“返回/ESC”随时返回并放弃修改
“PDEC”: 参数小数位 para decimal
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在当条目状态下，设置菜单内配置精度，可设置0.001、0.01、0.1、1

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入“PDEC”设置
再次按下“OK”键，进入编辑状态，参数开始闪烁，操作“▲/▼”键修改小数位值
修改完成之后，按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改

超级菜单 super menu
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通过当条目状态下，进入超级菜单

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入“SUP”设置
要求输入超级密码，被修改的数值位开始闪烁，进入编辑状态此时用户按下“▲/▼”键和“OK”键切换输入超级密码。“OK”键确认后进入超级菜单的子菜单
按“返回/ESC”放弃修改并返回到通用菜单状态

超级菜单
“TEMP”：温度 temperature
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在当条目状态下，查看传感器板表面的实时温度。

“DIFF”：正线性满量程AD差 difference
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在当条目状态下，可对传感器模块进行强制标定

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入正线性强制标定
根据传感器的参数及特性计算出满量程AD值，用户按下“▲/▼”键和“OK”键输入对应AD值，“OK”键确认后通气回测
“DIF-”：负线性满量程AD差
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在当条目状态下，可对传感器模块进行强制标定

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入负线性强制标定
根据传感器的参数及特性计算出满量程AD值，用户按下“▲/▼”键和“OK”键输入对应AD值，“OK”键确认后通气回测

“HS  ” ：握手码 hand shake
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在当条目状态下，开启和关闭握手码
为防止遥控器同时对多个设备进行操作，仪器设计了握手码。握手功能可以通过菜单操作进行配置。当开启握手码时，每个显示板都有特定的握手码，用于多探头现场下对指定探头进行独立操作。

当握手码功能启用时，进入菜单前将先进入握手码页面，输入目标设备显示板上的提示数字，即可进入设备“菜单”界面。

操作步骤：
当在条目状态下如果选择打开握手码按“OK”键，进入“HS”设置
按下“OK”键，进入握手码修改界页面，页面此时显示”“ON”

再次操作“OK”键进入编辑状态，操作“▲/▼”键修改选择“OFF”修改完之后，按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改
“BF  ”：数据备份
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在当条目状态下，保存标气数据信息

操作步骤：

在标气工序完成后，进入“BF”设置，按“OK”键，倒数2秒后再次按“OK”键保存
按“返回/ESC”放弃，按“OK”键保存修改

“HF  ”：备份数据恢复
  [image: image26.png]



在当条目状态下，恢复备份标气数据信息

操作步骤：

在标气工序完成后，进入“HF”设置，按“OK”键，倒数2秒后再次按“OK”键保存
按“返回/ESC”放弃，按“OK”键保存修改

“ERR ”：错误指示模式 error
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当在条目状态下，按“OK”键进入“ERR”进行设置

操作步骤：
按下“OK”键，“ERR”界面进入“ON”，操作“▲/▼”键修改“OFF”按“OK”键保存修改
操作过程中，操作“ESC”可随时返回并取消修改

状态指示含义：
未注册状态显示：4个数码管上流流显示“8”字
传感器故障显示 ：ERRC（C 传感器）
变送板故障显示： ERRB （B 主板）
变送板与传感器板同时故障：显示ERRD （D 都故障）
正在零点跟随：显示AD值，“故障”灯、“低报”灯、“高报”灯，一起常亮
未标零未标气：显示AD值，“正常”指示灯 不亮（关闭）
已标气未标零：显示AD值，“正常”指示灯，每100ms切换一次亮灭状态（快闪）
已标零未标气：显示AD值，“正常”指示灯，每500ms切换一次亮灭状态 （慢闪）
未配置高报值：显示 “-H” 闪烁
未配置低报值：显示 “-L” 闪烁
未配置量程 ：显示 “FS” 闪烁
注意ATTENTION

“ON” 状态： 故障时显示故障码  

“OFF”状态： 故障时不显示故障(仅供测试使用)
“CL  ”：4-20ma校准 current loop
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在当条目状态下，校准4-20ma的值。子菜单栏目包括：

CLO∧ :增加4mA输出电流

CLO∨  :减少4mA输出电流

CL1∧ :增加20mA输出电流

CL1∨  :减少20mA输出电流

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键进入设置
每次按下“OK”对应调整对应电流值
按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改

“SECT”: 正常区间设置 section
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在当条目状态下，设置传感器报警区间：

“0” ： 零点值到低报警区间

“1” ： 低报警到高报警区间

“2” ： 高报警到量程上限值

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键进入设置
再次按下“OK”键，进入编辑状态，参数开始闪烁，操作“▲/▼”键修改报警区间
按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改

“WPTM”: 预热时间 warm up time
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在当条目状态下，设置传感器的预热时间

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键设置
再次按下“OK”键，被修改的数值位开始闪烁，进入编辑状态此时用户按下“▲/▼”键修改预热时间的长度，时间单位“秒”
末位修改完成之后，按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改

“BDN ”：多段标定 BD Number
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在当条目状态下，设置传感器4个点位的标定

子菜单包含：“bd1  bd2  bd3  bd4 ”

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入“BDN”设置
再次按下“OK”键，被修改的数值位开始闪烁，进入编辑状态此时用户按下“▲/▼”键选择标定断；按“OK”确认
末位修改完成之后，按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”键保存修改

“BOOT”: 开机显示模式
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在当条目状态下，设置开机显示模式

模式选项分别是：

NO   ：无作为进入工作界面

DJS  ：倒计时界面

TRA  ：巡参界面 trail

ALL  ：倒计时加巡参界面

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入“BOOT”设置
再次操作“OK”键，进入编辑状态，选项开始闪烁，操作“▲/▼”键选择模式。
按“返回/ESC”放弃修改；按“OK”确认
“FBD0”：零点跟随 follow BD0
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在当条目状态下，打开零跟随，记录各温度状态下的零点值（每4℃一个记录点）

操作步骤：
当在条目状态下，按“OK”键，进入“FDBO”设置
再次操作“OK”键，进入编辑状态，配置项开始闪烁，操作“▲/▼”键配置形状；按“OK”确认
操作过程中，随时按“返回/ESC”放弃修改

“RETV”: 浓度值渐变 retouch value
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在当菜单状态下，开启或关闭浓度数值渐变
操作步骤：
找到当前菜单项，按“OK”键，进入“RETV”设置
再次操作“OK”键，进入编辑状态，“ON”或“OFF”开始闪烁，操作“▲/▼”选择“ON”或“OFF”；按“OK”确认
操作过程中，按“返回/ESC”放弃修改；
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仪器成套性

	1
	固定式气体探测器
	1台

	2
	使用说明书
	1本

	3
	合格证
	1张

	4
	质量报告
	1张

	5
	遥控器（选配）
	1只

	6
	安装支架
	1块

	7
	固定螺丝
	3组


维护

传感器维护

传感器的使用寿命一般为2年（视使用环境而定），传感器使用寿命到期或无法标定后，需更换传感器，且必须更换为同一类型传感器。

传感器的更换步骤为: 

切断电源，逆时针方向转动并取下仪器上盖，将显示板取下来，露出仪器底板；

先将连接传感器的线从插座上拔出，然后再轻轻转动传感器铝壳，取下传感器模块；

将新的传感器外罩扭入，连接传感器线端子，确认传感器已紧贴电路板且无松动，装入显示板。

紧定螺钉和旋紧仪器上盖，更换完毕。

常见故障及维修

	故 障
	原 因
	处理方法

	设备未出厂
	仪器未经允许出厂
	返厂作业

	仪器无输出
	导线接错
	重新接好

	
	电路故障
	返厂维修

	无气体时有读数
	零点漂移
	重新零点标定

	
	电路故障
	厂维修

	主机读数偏低
	放大倍数过低
	重新量程标定

	
	传感器失效
	更换传感器

	主机读数偏高
	放大倍数过高
	重新量程标定

	
	传感器失效
	更换传感器

	主机读数不稳
	稳定时间不够
	开机等待

	
	传感器失效
	更换传感器

	
	电路故障
	厂维修

	
	干扰
	检查仪器接地是否良好

	响应时间变慢
	灰尘堵塞探头
	清理灰尘，保持探头清洁

	
	传感器失效
	更换传感器

	
	电路故障
	厂维修


图5-1-1 变送器端子及信号示意图





主控器端子





链路末端仪器的通讯线AB之间跨接一只120欧姆电阻器





主控器端子





主控器端子





图 5-2-1 内部取电(受供电限制)





图 5-2-2 外部取电(不受限制)







































